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A: INFORMAŢII DEMOGRAFICE
A.1: Locul de muncă/Instituţia şi poziţia ocupată:

Asistent universitar, doctorand, inginer în cadrul Departamentului de Mecanică Aplicată. Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. ROMANIA
A.2: Date personale:

Adresa locului de muncă/instituţiei
Facultatea de Mecanică




Tel:
+40. 0251. 543.739
Str. Calea Bucureşti. No: 107. Cod postal: 200012

Fax:
+40. 0251. 416.630
Craiova, Romania




E-Mail:  cristache03@yahoo.co.uk
Adresa personală: Craiova, str. Serg. C-tin Popescu, Bl.42, Sc.A, Ap. 14, jud. Dolj


Tel:+ 04.0351/804514; Mobil: 0729943445; Romania

E-Mail: cristache03@yahoo.co.uk
Data naşterii: 13.08.1981;  Vârsta: 28 ani; necăsătorit; stagiul militar nesatisfăcut.

A.3: Studii efectuate:

	2005 
	Doctorand
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova
Romania
	În curs de desfăşurare

	2007
	Masterand
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova

Romania
	Absolvent

	2005
	Student
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova

Romania
	Absolvent – specializarea Autovehicule Rutiere. Promoţia 2005.

	2004
	Cursant  3D-Modelare şi Simulare
	Centrul de Cercetare, Consultanţă şi Pregătire privind Managementul şi Ingineria Intreprinderilor Industriale Virtuale „PREMINV” Bucureşti. ROMANIA
	Absolvent


A.4: Activităţi profesionale: 
	Ianuarie 2008- Prezent
	Asistent universitar
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. Romania

	Octombrie, 2008- Prezent
	Membru colectiv
	CNCSIS Contract PN tip II –Program resurse umane. Bucureşti.  „Algoritm de evaluare complexa si reabilitare a mersului prin exercitiu fizic in accidente vasculare cerebrale”.Romania.

	Octombrie, 2007- Prezent
	Membru colectiv
	CNCSIS Contract PN tip II –Program resurse umane. Bucureşti.  „Contribuţii la studiul aplicării exerciţiului fizic cu rezistenţă progresivă la bolnavii cu spasticitate după accidente vasculare cerebrale” Romania. 

	Octombrie, 2007- Prezent
	Membru colectiv
	CNCSIS Contract PN tip II –Program resurse umane. Bucureşti.  „Implanturi ortopedice modular-adaptive bazate pe materiale inteligente” Romania. No: 86/2007

	Octombrie, 2007- Octombrie 2008
	Director de proiect
	CNCSIS Contract– Program resurse umane. Bucureşti. “Cercetări privind sisteme mecanice aplicabile în medicină”. Romania  No: 591/1.10.2007

	Iulie, 2007-Septembrie 2007
	Instructor Autotech 
	“ Cursuri de perfecţionare pentru tehnicienii din service-urile Auto”- S.C. RALCOREX. SRL. Craiova. Romania

	Martie, 2006- 2007
	Membru colectiv
	“Tehnologie şi instalaţie ecologică  de detensionare a subansamblelor din oţel turnate, forjate sau sudate”- CEEX Contract – Modul 1. Romania  

	Octombrie 2005- Prezent
	Doctorand
	“ Cercetări privind sisteme mecanice aplicabile în medicină”- Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. Romania


B: Activitate ştiinfică 
B.1: Articole  publicate în cadrul unor manifestări ştiinţifice:

1.
Tarnita, Daniela;Tarnita, Dan;Bizdoaca, Nicu;Copilusi, Cristian: “Modular orthopedic implants for forearm bones based on shape Memory alloys., 19th International DAAAM Symposium "Intelligent Manufacturing & Automation: Focus on Next Generation of Intelligent Systems and Solutions”. Slovacia 2008.

2. 
Sorin Dumitru, Cristian Copilusi,  Ionut Geonea:  “Snake Like Unit using Flexible Spines and Redundant Actuation”  pp 193 – 201.  4th WSEAS/IASME International Conference on DYNAMICAL SYSTEMS and CONTROL (CONTROL'08). Corfu, Greece. 2008   (Cotatie ISI Thompson).
3.
N. Dumitru, Catrina Ghe.,  Ungureanu A., Altahabi Zuhair, C. Copiluşi -  “INTEGRATED SYSTEM FOR MECHANICAL TRANSMISSIONS STUDY THROUGH EXPERIMENTAL AND THEORETICAL METHODS”.  pp. 31-41. Simpozionul National de Organe de Masini SNOM 2008. Baia – Mare. Romania.

4.
N. Dumitru, C. Hoancă, I. Ciupitu, C. Copiluşi – “COMPUTER AIDED DESIGN ELEMENTS FOR GEARS TRANSMISSION”. 3rd International Conference "Optimization of the Robots and Manipulators"  pp. 143-151. OPTIROB 2008- PREDEAL, 30May- 1 June 2008 Organized by University "POLITEHNICA" of Bucharest ROMANIA

5.
COPILUŞI C., Dumitru N., - „An Alternative for 3D modeling of the osteo-articular system from the structure of human locomotion apparatus”. International Confference ROBOTICA 2008. Braşov. Romania. 

6.
Copiluşi C., Dumitru N., Ciocan P. – „MOTION LAWS DETERMINATION, ON EXPERIMENTAL WAY, OF JOINTS FROM THE HUMAN LOWER LIMB STRUCTURE FOR CERTAIN ACTIVITIES IMPOSED TO THE LOCOMOTOR APPARATUS”. pp 133-141.  Annual Session Of Scientific Papers IMT Oradea 2008.

7.
Copiluşi C. – „RECONSTRUCTION PROCEDURES OF SOME VIRTUAL MODELS FROM THE STRUCTURE OF HUMAN OSTEO-ARTICULAR SYSTEM”.  pp 136. La 17-eme Session Des Journees Medicales Balkaniques. Craiova 2007.

8.
N. DUMITRU, Ghe. CATRINA, C. COPILUŞI, I. GEONEA–“FINITE ELEMENT MODELLING OF SNAIL AND DIFFERENTIAL GEARS WITH APPLICATIONS IN INDUSTRIAL ROBOTS”. pp. 164 – 172. The 1st International Conference ADEMS’07. Cluj 2007.

9.
COPILUŞI C., DUMITRU N., CIOCAN P., - „Finite element analysis in static regime of an endo-prosthetic system used in human ankle joint artroplasty”. Annals of the University of Craiova. Mechancs Faculty series. Craiova. 2007 pp. 15 – 25.

10.
N. DUMITRU, Copilusi C., Geonea I., Al-Thahabi Zuhair – “DYNAMIC RESPONSE MODELLING OF A ROBOT WITH FOUR DEGREES OF FREEDOM”.  pp. 143-141.  Conferinţa Internaţională PRASIC 2006. Braşov.

11.
N. DUMITRU, Copilusi C., Geonea I.,  HOANCĂ E. – “CONSIDERATIONS ABOUT  THE FINITE ELEMENT MODELLING OF TRANSMISSION FROM THE INDUSTRIAL ROBOTS STRUCTURE”. pp. 134-142 Conferinţa Internaţională PRASIC 2006. Braşov.

12.
GEONEA I., Copiluşi C. – “Considerations About Ecological Design of Agricultural Machines”. Primul simpozion  cu participare internaţională “ Ingineria Mecanică şi Mediul”.   CRAIOVA 2006.

B.2: Alte activităţi ştiinţifice:

	Perioada
	Nr. identificare:

 591/1.10.2007
	Titlu proiect: Cercetări privind sisteme mecanice în medicină
	Gradul de implicare [%]
	Buget 
[$]

	
	 Contract CNCSIS 

	Director de proiect 
	100%
	About 9150$ 

	Oct. 1st. 2007- Oct. 1st. 2008
	
	
	
	

	
	
	
	
	


C: Activităţi educaţionale
C.1: Activitate de predare:

	Instituţia
	Perioada
	Poziţia
	Denumirea disciplinei
	Tipul activităţii de predare

	Universitatea din Craiova. Facultatea de Mecanică
	2008-Prezent
	Asistent universitar
	Bazele modelării şi simulării sistemelor mecanice
	Laborator

	
	
	
	Organe de Maşini
	Laborator,

Proiect

	Universitatea din Craiova. Facultatea de Mecanică
	2006-2007
	Doctorand cu frecvenţă
	Bazele modelării şi simulării sistemelor mecanice
	Laborator

	
	
	
	Organe de Maşini
	Laborator,

Proiect


E: Articole publicate în reviste de specialitate
E.2: Articole publicate în jurnale, reviste:
N. DUMITRU, Ghe. CATRINA, C. COPILUŞI, I. GEONEA – „ Modeling  with finite elements of  snail and differential transmissions  with  application on  industrial robots”. Revista SASI – 2006 Romania.

F: Apartenenta la societati profesionale: 

Membru al  Societatii de Robotica din Romania. www.robotics-society.ro
G: Abilităţi calităţi profesionale
G.1: Modelare şi analiză:

1. 2008:  Modelare şi simulare 3D.  Proiectarea unui nou tip de exoproteză ce posedă un mecanism cu camă prin care se substituie mişcarea de flexie plantară/dorsală realizată la nivelul articulaţiei gleznei. 

2. 2007:  Modelare şi simulare 3D. Reconstrucţia virtuală a membrului inferior uman, bazată pe secţiuni CT. Această reconstrucţie are la bază o nouă metodă bazată pe algoritmul Marching Cubes. Modelarea şi simularea unor proteze destinate amputării membrului inferior uman.Modelarea şi simularea unui sistem mecanic endo-protetic utilizat în cadrul procedurii chirurgicale denumite artroplastie.
3. 2005: Modelarea virtuală şi analiza unui motor supraalimentat cu 16W cilindrii ce dezvoltă o putere de 1000 Cp. 
Referinţe
Referinţele pot fi oferite la cerere.
