PAGE  
3
Ionuţ Daniel Geonea


CURRICULUM VITAE

Ionuţ Daniel Geonea
5 Mai,  2009
A: INFORMAŢII DEMOGRAFICE
A.1: Locul de muncă/Instituţia şi poziţia ocupată:

Preparator universitar, doctorand, inginer în cadrul Departamentului de Mecanică Aplicată. Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. ROMÂNIA.
A.2: Date personale:

Adresa locului de muncă/instituţiei
Facultatea de Mecanică




Tel:
+40. 0251. 543.739
Str. Calea Bucureşti. No: 107. Cod poştal: 200012

Fax:
+40. 0251. 416.630
Craiova, România




e-mail:  igeonea@yahoo.com
Adresa personală: Craiova, str. Dr. C-tin Angelescu nr. 5, Bl.V27, Sc.1, Ap. 4, jud. Dolj


Tel:+ 04.0351/805506; Mobil: 0727779866; România
e-mail: igeonea@yahoo.com
Data naşterii: 17.01.1981;  Vârsta: 28 ani; necăsătorit; stagiul militar nesatisfăcut.

A.3: Studii efectuate:

	2005 
	Doctorand
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova
România
	În curs de desfăşurare

	2007
	Masterand
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova

România
	Absolvent

	2005
	Student
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova

România
	Absolvent – specializarea Maşini şi instalaţii Agricole. Promoţia 2005.


A.4: Activităţi profesionale: 
	August 2005 – iunie 2006
	Inginer proiectare
	S.C. Maşini agricole şi Tractoare, Craiova

	Ianuarie 2008- Prezent
	Preparator universitar
	Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. România

	Octombrie, 2007- Octombrie 2008
	Director de proiect
	CNCSIS Contract Tip TD– Program resurse umane. Bucureşti. “Cercetări privind analiza şi sinteza unor mecanisme de la maşinile agricole”. România,  Nr.: 234/1.10.2007

	Iulie, 2007-Septembrie 2007
	-
	“Cursuri de perfecţionare pentru tehnicienii din service-urile Auto”- S.C. RALCOREX. SRL. Craiova. România.

	Octombrie 2005- Prezent
	Doctorand
	“Cercetări privind analiza şi sinteza unor mecanisme de la maşini agricole”- Facultatea de Mecanică. Universitatea din Craiova. România.


B: Activitate ştiinţifică 
B.1: Articole  publicate în cadrul unor manifestări ştiinţifice:
1. Sorin Dumitru, Cristian Copilusi and Ionuţ Geonea, “Snake Like Unit using Flexible Spines and Redundant Actuation”, pp. 193 – 201, 4th WSEAS/IASME International Conference on DYNAMICAL SYSTEMS and CONTROL (CONTROL'08). Corfu, Greece, 2008. (Cotaţie ISI Thompson).

2. Ionuţ. D. Geonea, The kinematics analyse of the cut off mechanism of a mower machine, The Third Edition Of the International Conference About Optimization of The Robots and Manipulators - OPTIROB 2008, May 2008, pp. 101 – 106, ISBN 978 973 648 784 2.

3. Ionuţ D. Geonea, Mechanical system link device carried plow modeling, Analele Universităţii din Craiova,  Agricultura - Montanologie - Cadastru, vol. XXXII B, 2007, pp. 164 – 171, ISSN 1841 8317.

4. Ionuţ D. Geonea, N. Dumitru, The kinematic analyse of a mechanism used for the farming machine actuation, Annals of the Oradea University - CD ROM Edition, Volume VII (XVII), 2008, pp. 285 – 292,  ISSN 1583 0691.

5. Ionuţ D. Geonea, N. Dumitru, Gh. Catrina, The kinematic analyse of an eccentric mechanism of a mower machine, Annals of the Oradea University - CD ROM Edition Volume VII (XVII), 2008, pp. 293 – 300, ISSN 1583 0691.

6. Ionuţ D. Geonea, N. Dumitru, D. Vintilă, Metode clasice şi moderne pentru analiza şi sinteza mecanismelor din structura unor maşini agricole, THE THIRD NATIONAL SEMINAR on MECHANISMS, 2008 pp. 277 – 288, ISBN 978-973-746-910-6.

7. N. Dumitru, Ghe. Catrina, C. Copiluşi, Ionuţ GEONEA, “Finite element modelling of snail and differential gears with applications in industrial robots”, pp. 164 – 172, The 1st International Conference ADEMS’07. Cluj 2007.

8. N. Dumitru, Copilusi C., Ionuţ Geonea, Al-Thahabi Zuhair, “Dynamic response modelling of a robot with four degrees of freedom”, pp. 143-141, Conferinţa Internaţională PRASIC 2006, Braşov.
9. N. Dumitru, Copilusi C., Ionuţ Geonea,  Hoancă E., “Considerations about  the finite element modelling of transmission from the industrial robots structure”, pp. 134-142, Conferinţa Internaţională PRASIC 2006, Braşov.
10. Ionuţ GEONEA, Copiluşi C., “Considerations About Ecological Design of Agricultural Machines”, Primul simpozion  cu participare internaţională “ Ingineria Mecanică şi Mediul”, CRAIOVA 2006.

B.2: Alte activităţi ştiinţifice:

	Perioada
	Nr. identificare:

 234/1.10.2007
	Titlu proiect: Cercetări privind analiza şi sinteza unor mecanisme de la maşinile agricole
	Gradul de implicare [%]
	Buget

[$]

	
	 Contract CNCSIS 


	Director de proiect
	100%
	Aprox. 4830$ 

	Oct. 1st. 2007 - Oct. 1st. 2008
	
	
	
	

	
	
	
	
	


C: Activităţi educaţionale
C.1: Activitate de predare:

	Instituţia
	Perioada
	Poziţia
	Denumirea disciplinei
	Tipul activităţii de predare

	Universitatea din Craiova. Facultatea de Mecanică
	2008-Prezent
	Preparator universitar
	Bazele modelării şi simulării sistemelor mecanice
Rezistenţa materialelor 
	Laborator

	
	
	
	Organe de Maşini
	Laborator,

Proiect

	Universitatea din Craiova. Facultatea de Mecanică
	2006-2007
	Doctorand cu frecvenţă
	Bazele modelării şi simulării sistemelor mecanice
	Laborator

	
	
	
	Organe de Maşini
	Laborator,

Proiect


D: Articole publicate în reviste de specialitate
D.2: Articole publicate în jurnale, reviste:
N. Dumitru, Ghe. Catrina, C. Copiluşi, Ionuţ Geonea, „ Modeling  with finite elements of  snail and differential transmissions  with  application on  industrial robots”, Revista SASI – 2006, Romania.

E: Apartenenţa la societăţi profesionale: 

Membru al  Societăţii de Robotică din România. www.robotics-society.ro
F: Abilităţi calităţi profesionale
G.1: Modelare şi analiză:

1. 2008:  Modelare şi simulare 3D.  Proiectarea sau modelarea 3D a unor sisteme mecanice din structura maşinilor agricole. Analiza modal dinamică a unor sisteme mecanice cu considerarea deformabilităţii elementelor. 

2. 2007:  Modelare şi simulare 3D. Modelarea 3D a unui sistem mecanic complex, un plug pentru lucrările solului. Suprafeţele de lucru au o formă complexă spaţială. Simularea cinematică şi dinamică a sistemului mecanic.
3. 2005: Proiectarea transmisiei (ambreiajului, schimbătorului de viteze, transmisiei centrale şi finale al unui tractor pe şenile.
Referinţe
Referinţele pot fi oferite la cerere.
